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1. Sicherheitsanweisungen

Die Produkte wurden gemaR den anerkannten Regeln der Technik
projektiert und hergestellt. Die Einheiten haben das Werk betriebsbereit
verlassen.

Um die Einheiten im Originalzustand zu erhalten, miissen sie sachgemaR
installiert und betrieben werden, im Bewusstsein der mdglichen Gefahren,
unter Einhaltung dieser Bedienungsanleitung und insbesondere dieser
Vorsichtsmanahmen.

Stellen Sie sicher, dass das Personal die Bedienungsanleitung gelesen
und verstanden hat, insbesondere das Kapitel ,Sicherheitsanweisungen.
Zusatzlich zur Bedienungsanleitung miissen die allgemeinen gesetzlichen
Vorschriften zur Unfallverhiitung und zum Unweltschutz beachtet und ein-
gehalten werden.

Dieses Handbuch ist eine Ergénzung der schon bestehenden Dokumen-
tation (Kataloge, Datenblatter und Montageanleitungen).

SachgeméaRe Anwendung

Die Einheiten diirfen nur betrieben werden, wenn:

- sie korrekt installiert wurden und

- sie gemaR den Spezifikationen der technischen Daten eingesetzt werden.

A eder Betrieb, der nicht den spezifischen Beschreibungen/
Parametern entspricht, gilt als unsachgema® und kann folgendes

bewirken:

- tddliche Unfalle,

- schwere Gesundheitsschaden,

- Sachschéden oder

- Gerateschaden
bezliglich der Systeme/Maschinen/Verfahren, die gesteuert/iberwacht

werden sollen.

A Wenn die Einheiten zur Steuerung/Uberwachung von Ma-
schinen oder Verfahren verwendet werden, bei denen Fehler/

Funktionsstdrungen oder unsachgemaRer Betrieb der Einheiten zu

- Lebensgefahr,

- Gesundheitsgefahr oder

- der Gefahr von Sach- oder Umweltschaden

fithren kann, miissen angemessene Sicherheitsmafnahmen angewendet

werden.
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Gehéduse der Einheiten nicht offnen oder verdndern. Unbefugte
Anderungen an den Einheiten konnen sich negativ auf deren
Betriebssicherheit auswirken und zu Gefahren fiihren. Einheiten nicht
reparieren. Geben sie defekte Einheiten bitte an den Hersteller zuriick.
Die korrekte Funktion der MPI-15 ist gewahrleistet, wenn das Gerat
zusammen mit dem Magnetband M-BAND-10 verwendet wird. Der
Hersteller haftet nicht fiir mégliche Funktionsstorungen bei Verwendung
eines anderen Magnetbands.

2. Systembeschreibung

Das MPI-15 besteht aus einem LCD-Multifunktionsdisplay —mit
eingebautem Lagesensor, der in Kombination mit dem Magnetband
M-BAND-10 ein vollstandiges System zur Messung von Langen- und
Winkelverschiebungen darstellt. Der MPI-15 ist extrem einfach zu
montieren und ermdglicht eine prézise Ausrichtung und Positionierung,
wodurch Zeiten und Maschinenverfahren vermindert werden.

- LCD-Multifunktionsdisplay mit 5 Funktionstasten

- inkrementelle Messung / absolute Messung

- Programmierbare Offset- und Reset-Funktion

- externe Batterieversorgung mit 1,5 V Gleichspannung

- Pufferspeicherung bei Batteriewechsel

- Schutzvorrichtung gegen Polaritdtsumkehr

- Magnetsensorhille aus eloxiertem Aluminium

MPI-15 Technische Daten

Batteriedauer 1.5 Jahre (C-Typ Batterie)
Prazision (1) 0.1mm, 0.01in, 0.01°
Richtigkeit (2) 0.1'mm
Wiederholgenauigkeit (3) 0.01mm
Betriebsgeschwindigkeit maximal 5 m/s

Sensor/Kabelfunktionstest, Magnetbandtest,
Stromversorgungstest

mm, Zoll, Grad
von 0° bis 50°C

Echtzeit-Selbstdiagnose

Programmierbare Messeinheit
Betriebstemperatur

Lagertemperatur von -20° bis 70°C
Luftfeuchte maximal 95% ohne Kondensation
P 40 Gesamtgerét
Schutzart P54 Geratefront gema IEC 529
P67
Funkentstorung Klasse 3 gemal IEC 801
1) Ldsung: die Kleineste Wechsel in der Lange, dass das
System anzeigen kann ist.
2) Prazision: die maximale Abweichung des Wertes
Batteriegehduse von System aus der actuelle Ausgabe.

3) Wiederholgenauigkeit: der Grad zwischen einer Reine
238 von Mafinahmen von der Gleichen Probe,
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Das Magnetband M-BAND-10 wird aus zwei Teilen hergestellt, dem
Magnetband und einem Abdeckstreifen. Das Magnetband besteht aus
einem Magnetstreifen einem Tragerstreifen und dem Klebestreifen
(Abb.2). Der Abdeckstreifen besteht aus einem Schutzstreifen und einem
Klebestreifen (Abb.1).

Abb. 1
Abdeckstreifen

Schutzstreifen (0.1 mm)

. Abb. 3

Klebestreifen (0.13 mm) Korrekt Montage

Abdeckstreifen
Abb. 2 1
Magnetband l 1
Magnetband (1 mm)
Tragerstreifen (0.3 mm)

Klebestreifen (0.13 mm)

Magnetband

M-BAND-10 Technische Daten

Genauigkeit 140 pm
Magnetband: Hochtemperaturbestandiges
Elastomer-Ferrit
Material Tragerstreifen: Edelstahl
Abdeckstreifen: Edelstahl
Acryl-Klebeband
Magnetband: 10 mm £ 0.20 mm
Breite
Abdeckstreifen: 10 mm + 0.20 mm
. Magnetband: 1.43 + 0.15 mm
Stérke )
Abdeckstreifen: 0.23 mm
Polabstand des Magnetbands 5mm
Belriebs und min -40°C max +100°C
Lagertemperatur

Koeffizient der Langenausdehnung 17 x 10€/K

3. Installation

3.1 Montage von Display und Batteriegehduse

1) Bohren Sie ein Loch entsprechend der Montageskizze fiir den Einbau
des Displays.

2) Befestigen Sie nun die Anzeige mit der beigegebenen Halterung und
Schraube.

3) Bohren Sie ein Loch entsprechend der Montageskizze fiir den Einbau
des Batteriefachs.

4) Befestigen Sie das Batteriegehduse anschlieRend mit der
mitgelieferten Mutter.

5) Fixieren Sie im letzten Schritt den Magnetsensor. Die Distanz
zwischen Sensor und Magnetband sollte 2,5 mm fiir eine korrekte

Messung und Anzeige nicht tiberschreiten.
Montageskizze fir die Anzeige Montageskizze fiir das Batteriefach

9015

A Die Verkabelung sollte so ausgefiihrt werden, dass Schéden
durch Kabeldehnung oder Kontakte zwischen Kabeln und

anderen Komponenten vermieden werden.

Es ist ratsam, die Kabel in ausreichendem Abstand zu magnetischen/

elektromagnetischen Quellen zu installieren.

Batterie
Die Batterien sind nicht im Lieferumfang des MPI-15 enthalten. Empfohlen
ist: eine C-Batterie.

Batteriewechsel

Wenn das Batteriesymbol auf dem Display erscheint, ist die Batterie so
schnell wie méglich zu ersetzen. Nach der Entnahme der Batterie wird der
Displayspeicher etwa 60 Sekunden lang zwischengespeichert. Ersetzen
Sie die Batterie innerhalb dieser Zeitspanne.

3.2 Einbau des Magnetbands

Der Abdeckstreifen muss auf dem Magnetband angebracht werden, um

dieses vor Beschadigung zu schiitzen.

1) Reinigen Sie die Montagefléche sorgfaltig.

2) Entfernen Sie die Schutzfolie vom Klebestreifen des Magnetbandes.

) Kleben Sie das Magnetband auf die Montagegfléche.

) Reinigen Sie die Flache des Magnetbandes sehr vorsichtig.

) Entfernen Sie die Schutzfolie vom Klebestreifen der Abdeckstreifen.

) Kleben Sie nun die Abdeckstreifen tiber das Magnetband (Abb.3).

) Sichern Sie die Enden des Abdeckstreifens gegen unbeabsichtigtes
Abldsen.

3
4
5
6
7

A Die Montageflache muss eben sein.

Zur Gewahrleistung einer optimalen Haftung der Klebestreifen
miissen die Montagefléchen perfekt sauber, trocken und glatt sein. Fir
die Montageflachen sind folgende Rauheitswerte empfohlen: Ra <=
3,2 N8 (Rz <= 25). Um die Haftwirkung zu verstarken, Klebestreifen
andriicken. Das Ankleben sollte nach Mdglichkeit bei Temperaturen
zwischen 20 und 30°C in trockener Umgebung erfolgen.

Nach Abschluss der Montage muss die in Abschnitt 7 dargestellte Kalibrie-
rung durchgefihrt werden.
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4. Tastenfunktionen

Programmierung

Wert wahlen
inkrementelle oder absolute

Messung wahlen MaReinheit wahlen

5. Messbetrieb

5.1 Inbetriebnahme
System Ein-/Ausschalten .

5.2 Wahltaste absolute Messung / inkrementale Messung
Mit der Taste - von absoluter Messung auf inkrementelle
Messung umschalten und umgekehrt. Die gewahlte Messart wird auf
dem Display mit folgenden Symbolen angezeigt:

ABS - absolut

<«<<«~inkremental

Bei Auswahl der inkrementellen Messart («««t), wird der
inkrementelle Zahler automatisch auf Null gestellt.

5.3 Auswahl der MaReinheit

Ist der Parameter un i t S freigegeben (EnAbLE), wird die
MaReinheit tiber die Taste . gewahlt.

Folgende Optionen sind verfiigbar: mm (0,1), Zoll (0,001),
Grad (0,01), Grad (0,1), Grad (1).

Ist der Parameter unit S gesperrt (diSAbilL), kann die
MaReinheit im Messbetrieb nicht verandert werden.

5.4 Direktes Laden des absoluten Bezugswerts
Ist der Parameter L o Ad O r G freigegeben (EnAbLE) und
Absolutmessung (A B S) gewahlt, wird der Bezugswert Gber die

Taste . direkt geladen.

Ist der Parameter LoAdOr G gesperrt (di SAbLE) und
Absolutmessung (A B S) gewahlt, wird der Bezugswert Uber die

Tastenkombination . + ..geladen.

Der Bezugswert wird in der gewéhlten
MaReinheit geladen.

ELESA Modelle, alle Rechte vorbehalten in Ubereinstimmung mit dem Gesetz. Bei Reproduktion der Zeichnungen, bitte immer Quellenangabe.
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/ ; ‘ ‘ Ein/ Aus
Stellen wahlen

Display:

Batteriewechsel, MafReinheit,
inkrementale/absolute Messung,
Bearbeitung, Stellen

Einstellfunktion

5.5 Direktes Riicksetzen des inkrementellen Bezugswerts
Ist der Parameter CLr_rEL freigegeben (EnAbLE) und
inkrementelle Messung (<« ««) gewahlt, kann das Display iber die
Taste - auf Null gestellt werden.

Ist der Parameter CLr__rEL gesperrt (diSAbLE), kann das
Display nur durch Umschalten von absoluter Messung (A B S) auf
inkrementelle Messung (<<« <) auf Null gestellt werden.

5.6 Einstellung des absoluten Bezugswerts

Ist der Parameter Pro G O r G freigegeben (EnAbLE)

und Absolutmessung (A BS) gewahlt, erfolgt das Verfahren

zur Einstellung des absoluten Bezugswerts direkt tiber die
Tastenkombination . + - .

Ist der Parameter Pro G Or G gesperrt (di SAbLE), kann das
Verfahren zur Einstellung des absoluten Bezugswerts nur nach
Zugriff auf den Programmiermodus erfolgen.

5.7 Zugriff auf das Verfahren zur Einstellung des
Offsetwerts

Ist der Parameter Pro G O F S freigegeben (EnAbLE)

und Absolutmessung (A B S) gewahlt, erfolgt das Verfahren

zur Einstellung des Offsetwerts direkt Uber die

Tastenkombination - + . .

Ist der Parameter Pro G OF S gesperrt (di SAbLE), kann das
Verfahren zur Einstellung des Offsetwerts nur nach Zugriff auf den
Programmiermodus erfolgen.

5.8 Gerét ein- und ausschalten

Steht der Parameter on - O FF auf dirECt, wird das Display
lber die Taste - sofort ausgeschaltet.

Steht der Parameter on - O FF auf dEL" d, wird das Display
ausgeschaltet, wenn man die Taste - 4 Sekunden lang driickt.

elesa
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Das Display wird tiber die Taste - sofort
eingeschaltet, unabhangig vom Wert des Parameters
on-0FF

]

5.9 Batterieladungstest
Die Batteriespannung wird (iber die Tastenkombination

- + . auf dem Display angezeigt. Nach einigen

Sekunden schaltet das Display automatisch auf Normalbetrieb um.

6. Programmiermodus
Taste . vier Sekunden lang driicken, um in den
Programmiermodus zu gelangen.
Mit den Tasten . (Vorwarts) und . (Ruckwarts) werden
die unten beschriebenen Funktionsparameter nacheinander
angezeigt.

driicken, um Zugriff auf die laufenden Funktionsparameter
zu erhalten.

driicken, um den Parameterwert zu speichern oder . ,
um die gewahlte Funktion ohne Speichern zu verlassen.

drlicken, um den Programmierbetrieb zu verlassen. Das
Gerét verlasst den Programmierbetrieb automatisch 30 Sekunden
nach dem letzten Tastendruck.

Die verfiigharen Parameter und deren Beschreibung sind in folgen-
der Tabelle aufgefiihrt. (Siehe Seite 7 e 8).

7. Verfahren zur Sensorkalibrierung

Das Verfahren zur Sensorkalibrierung muss bei der anfanglichen
Maschineneinstellung und beim Ersatz der Positionsanzeige
ausgefiihrt werden.

a. Positionsanzeige wie in Abschnitt 3 beschrieben montieren.

[=2

Programmierbetrieb eingeben und das Verfahren zur Sensorkalibrie-
rung mit den S E t UP-Parametern durchfiihren.

o

. Es wird eine Meldung zur Bestétigung angezeigt: . driicken,
um zu bestétigen oder . , um das Verfahren abzubrechen.

. Es wird folgende Meldung angezeigt: SET DRUCKEN, UM DIE

EINSTELLUNG ZU STARTEN. Zur Bestatigung . driicken.

Sensor um etwa 100 mm verschieben. Das Display zeigt den Verlauf

o

@

des Verfahrens an.

—

. Nach Abschluss des Verfahrens schaltet das Display auf Messbetrieb
um.

elesa

8. Winkelmessung

Zur Winkelmessung an einem Kreisabschnitt, muss eine der
verfiigbaren WinkelmaReinheiten (Grad (0,01), Grad (0,1), Grad (1))
Uber die Taste oder tber den Parameter rE S gewahlt
werden. Nach Auswahl der WinkelmaReinheit wird der gemessene
Abstand mit dem unter Parameter AnG__c or bestimmten

Koeffizienten multipliziert, der Koeffizient ist wie folgt einzustellen:

3600
2nR

AnG_cor =

R ist dabei der in mm gemessene Radius des Kreisabschnitts.

Der Parameter AnG__cor wird vernachléssigt, wenn eine
Langenmaleinheit (mm, Zoll) gewahlt wurde.

Beispiel: Kreisabschnitt mir Radius R=1000 mm

3600
211000

AnG_cor = =0.57324

ELESA Modelle, alle Rechte vorbehalten in Ubereinstimmung mit dem Gesetz. Bei Reproduktion der Zeichnungen, bitte immer Quellenangabe.
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Parameter Beschreibung Verfiigbare Optionen Standard
dir Zéhlrichtung - Uber - zwischen -d1ir (Minus) und dir - (Plus) wéhlen. -dir
OriGin Bezugswert Der Wert des Parameters wird auf dem Display angezeigt. Uber . die Zahl bzw. das 0.0
Vorzeichen andern. Uber . die néchste Stelle wahlen.
Programmierbarer Wert 0.00000 +/- 9.99999.
OFFSEt Offsetwert Der Wert des Parameters wird auf dem Display angezeigt. Uber . die Zahl bzw. das 0.0
Vorzeichen andern. Uber - die nachste Stelle wéhlen.
Programmierbarer Wert 0.00000 +/- 9.99999.
UnitS MaReinheit Dieser Parameter gibt die MaReinheitstaste im Messbetrieb frei oder sperrt sie. diSAbLE
Uper @8 oder @R wanit man zwischen:
EnAbLE: Die MaReinheit kann im Messbetrieb iiber die Taste . geandert werden.
diSAbLE: Die MaReinheit kann im Messbetrieb nicht ge&ndert werden.
reEs Auflésung Mit diesem Parameter wird die Auflosung des Displays festgelegt. mm 0-1
Uber . oder . wahit man unter den verfiigbaren Optionen: mm (0.1), Zoll (0.001),
Grad (0.01), Grad (0.1), Grad (1).
Lin_cor Koeffizient der Der Wert des Parameters wird auf dem Display angezeigt. Uber . die Zahl bzw. das 1.00000
Langenmessung Vorzeichen andern. Uber - die nachste Stelle wahlen.
Programmierbarer Wert 0.00001 +/- 9.99999. 0.00000 ist nicht zuldssig (der Koeffizient wird
automatisch auf 1.00000 gestellt).
AnG_cor Koeffizient der Der Wert des Parameters wird auf dem Display angezeigt. Uber - die Zahl bzw. das 1.00000
Winkelmessung Vorzeichen andern. Uber . die nachste Stelle wéhlen.
Programmierbarer Wert 0.00000 +/- 9.99999. 0.00000 ist nicht zuldssig (der Koeffizient wird
automatisch auf 1.00000 gestellt).
Siehe Abschnitt 8 zur Beschreibung der Winkelmessung.
AutoOFF Automatische Der Parameter gibt die automatische Ausschaltung frei oder sperrt sie. diSAbLE
Ausschaltung Uper @ und @@ wahlen zwischen:
EnAbLE: Das Display wird nach der gewahlten Zeitspanne (Parameter t out) automatisch
ausgeschaltet.
diSAbLE: Das Display wird nicht automatisch ausgeschaltet.
t-out Ausschaltzeit Uber - und - zwischen den verfiigbaren Werten (in Stunden) wahlen: 0.2 Sth
0.2;0.5;1;2;4;8 (in Stunden) wahlen.
Bei Nichtbenutzung schaltet das Display nach der Ausschaltzeit automatisch ab.
on-0FF Ausschaltmodus Mit diesem Parameter wird der Ausschaltmodus festgelegt. dirECt
Uber - und - wahlen zwischen:
dirECt: Das Display wird bei Druck auf . sofort ausgeschaltet.
dEL"d: Das Display wird ausgeschaltet, wenn man . 4 Sekunden lang driickt.
LoadOré Bezugswert- Mit diesem Parameter wird festgelegt, wie der Bezugswert geladen wird. diSAbLE
Lademodus Uber - und . wahlen zwischen:
EnAbLE: Bei absoluter Messung (A BS) wird der absolute Bezugswert iber . geladen.
diSAbLE: Beiabsoluter Messung (ABS) wird der absolute Bezugswert iiber die
Tastenkombination . + . geladen.

ELESA Modelle, alle Rechte vorbehalten in Ubereinstimmung mit dem Gesetz. Bei Reproduktion der Zeichnungen, bitte immer Quellenangabe.
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Parameter Beschreibung Verfiighare Optionen Standard
CLr_relL Riickstellmodus Mit diesem Parameter wird festgelegt, wie der inkrementelle Zahler riickgestellt wird. diSAbLE
inkrementeller Zahler | Uber . und . wahlen zwischen:
EnAbLE: Bei inkrementeller Messart (€ <€ <€), wird der inkrementelle Z&hler durch Druck
auf (B8 auf Null gestellt.
diSAbLE: Beiinkrementeller Messart (<« € <€), kann der inkrementelle Zahler nicht auf Null
gestellt werden (der inkrementelle Z&hler wird bei Anwahl der inkrementellen Messung auf Null
gestellt).
ProGoré Direkte Einstellung Mit diesem Parameter wird die direkte Einstellung des Bezugswerts freigegeben. diSAbLE
des Bezugswerts Uber . und . wahlen zwischen:
EnAbLE: Im Messbetrieb kann der Parameter OriGin iiber die
Tastenkombination - + . geéndert werden.
diSAbLE: Der Parameter OriGin kann nur im Programmierbetrieb geandert werden.
ProGOFS Direkte Einstellung Mit diesem Parameter wird die direkte Einstellung des Offsetwerts freigegeben. diSAbLE
des Offsetwerts Uer (&) und [ wahlen zwischen:
EnAbLE: Im Messbetrieb kann der Parameter 0 F F SEt iiber die
Tastenkombination - + - verandert werden.
diSAbLE: Der Parameter OF F SEt kann nur im Programmierbetrieb geéndert werden.
LinG Sprache Mit diesem Parameter wird die Sprache gewahit. Uber . und . wahlen zwischen: ItALiAn
ItALiAn
ENGLiSH
dEutSCH
SEtUP Verfahren zur Mit diesem Parameter kann das Verfahren zur Sensorkalibrierung erfolgen.
Sensorkalibrierung | Verfahren tiber . starten.
Siehe Abschnitt 7 zur detaillierten Beschreibung des Verfahrens.
dEFAULt | Auf Parameter iiber (&) zuriicksetzen.
Werkseinstellungen | Es wird eine Meldung zur Bestatigung angezeigt: . driicken, um zu bestatigen oder .
zurlicksetzen um das Verfahren abzubrechen.
relL Software-Version Das Software-Release wird angezeigt. EOZ
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